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5~ Ingegneria dei sistemi

COMUNE DI MOMASTIR (CA)
Tipe Protocolio: Arrive
n 0023612 4 06-12-2018

i

Servizio di noleggio, installazione e manutenzione di nr.1 dispositivo
Traffistar SR520 per il controllo elettronico della velocita e del relativo
software, per un periodo di 36 (trentasei) mesi a partire dal
22/06/2014, con riscatto finale del sistema, CIG.:5803737348.

VERBALE DI INSTALLAZIONE E VERIFICA DELLA CORRETTA
FUNZIONALITA' DELL'IMPIANTO

L'anno_2016 addi_22 del mese di_settembre , presso il sequente sistema di controllo

[] del passaggio col rosso

B del superamento del limite di velocita

Anagrafica Impianto

Nome Impianto MON-55131-DIR-CAGLIARI
Identificativo Impianto 0000001

Numero di serie Impianto MON-N1076-01-CV
Matricola TraffiStar SR 520 593-071/60432

sito c/o SS 131 al chilometro 19+392 in direzione Cagliari, in accordo col decreto di
Omologazione rilasciato dal Ministero delle Infrastrutture e dei Trasporti con prot.
47177 del 04/06/2008 alla Lindblad & Piana srl, | sottoscritti:

* Sig.__Angelo Lazzarotto in qualita di Operatore della ditta Project Automation SpA di
Monza (MI)

I
» Dott, Perra Luigi in qualita di Rappresentante dell’'Organo accertatore

Prendono atto di quanto segue:
1. _Angelo Lazzarotto dichiara di aver ultimato l'installazione e attivazione del
suddetto impianto.
2. _Angelo Lazzarotto unitamente a _ Dott. Perra Luigi procedono alla verifica
della corretta funzionalita dell'impianto, in accordo con quanto riportato nel
Manuale per |'Utente consegnato all'Organo accertatore (come prescritto dal
Decreto di Omologazione).
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Si attesta inoltre che le prove di verifica funzionale hanno evidenziato la perfetta efficienza
dell'impianto e si procede pertanto alla chiusura della presente verbalizzazione di cui & parte
integrante la seguente documentazione:

» CERTIFICATO DI TARATURA LAT 101 0949_2016_ACCR

» Scheda di Configurazione impianto

Letto, confermato e sottoscritto
Monastir, li 22 settembre 2016

Per Project Automation SpA Per I'Organo accertatore
L'Operatore Il Comandante della Polizia locale
0J ATION S.p.A.
080 1B) ltaly
LoGale
L ~ .

Per Project Automation SpA
Il Responsabile

Allegati: cs\a\)
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Comune di Monastir (CA) Prot. n. 23612 del 06-12-2016 arrivo

Centro di Taratura LAT N° 101 ACCREDIA

Tarsture ¢ Servizi alle Imprese Cah'brat:’on CEHTFE'

TESIS.KL Laboratorio Accreditato di LAT W* 101

Sede: Zona Ind.le Castelnuowa, 242/B Membro degli Accardi di Mutuo

52010 Subblano, Arezro Taratura Riconoscimento EA, IAF e ILAC

Tel +39 0575 422468 / +39 0575 420978 Signatory of EA, IAF and [LAC

Fax +39 0575 421282 Mutual Rocognition Agreements
Pagina 2 di 3
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CERTIFICATO DI TARATURA LAT 101 0949 2016_ACCR
Certificate of Calibration

1-MODALITA' E CONDIZIONI DI MISURA

L'oggetto in taratura & un misuratore di velocita di autoveicoli a istallazione fissa, basato su spire magnetiche

La taratura & stala effettuata transitando con diversi mezzi nello spazio di rilevazione dello strumento & misurando simultaneamente la
valocitd con il sistema di misura del Centro. | risultati di misura riportati nel presente Certificato sono stati ottenuti applicando la
procedura P_AUTOWV1 revisione 10

La postazione di misura & situata a Monastir (CA}) 55131 km 19 + 392 direzione Cagliari

La catena di riferibilita ha origine dal campioni di prima linea

PRIM_TF1 matricola N. 06178 munito di Certificato di Taratura N. 16-0256-02 emesso dall'lstituto Nazionale Ricerca Metrologica
LN.RiM

PRIM_LUNS matricola N. TESD580 munito di Certificato di Taratura N. 1601 748D5| emesso dal Centro LAT 52 KIWA,
La taratura & stata eseguita nelle seguenti condizioni

- temperatura ambiente nel campo (24+/-3)°C ed umidita relativa (46+/-5) %
Sullo strumento in taratura sono state esaguite le seguenti operazioni

- verifica iniziale

La distanza tra le spire 1-2 e 3-4 impostata sullapparecchiatura in taratura (LOOP DISTANCE) & 2_500.

Non & stata effettuata alcuna operazione di messa in punto (regolazione)

Gli errori positivi massimi calcolati rientrano nei limiti del 5 % con minimo di 5 kmi/h.

Nelle tabelle seguenti viene riportata la stima dello scarto nel campao di velocita da 30 a 100km/h espresso in termini assoluti, e oltre
100km/h espresso in termini relativi percentuali, insieme alle incertezze di taratura. Viene inoltra riportato il valore massimo positiva
dell'errore calcolato assumendo un livello di fiducia superiore al 99,7%

Il Centro di taratura di T.E.S.|., essendo accreditato ACCREDIA per le misure oggetto di questo certificato,
opera in conformita alla norma UNI CEI EN ISO/EC 17025 "Requisiti Generali per la Competenza
dei Laboratori di Prova e Taratura” che definisce i requisiti di Assicurazione Qualita dei Laboratori di Taratura

IWsabira del Centro




Comune di Monastir (CA) Prot. n. 23612 del 06-12-2016 arrivo

ACCREDIA

T E S I . Centro di Taratura LAT N° 101

Tarature & Servizi alle Imprase

Calibration Centre

TESIS.r. i : . LAT W* 101

Sede: Zona Ind e Castelnuave, 242/8 Laboratorio Accreditato di Membro deghl Accord) di Mutuo

52010 Subbiano, Arezzo Riconoscimento EA, IAF & [LAC
Taratura » >

Tel +39 0575 422468 / +39 0575 420978 Signatory of EA, LAF and ILAC

Fax +39 0575 421282 Hutual Rocognition Agresments
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CERTIFICATO DI TARATURA LAT 101 0949 _2016_ACCR
Certificate of Calibration
- data di emissione 2016-10-03 I presente certificato di taratura & emesso in base
dale of issue alfaccreditamento LAT N*101 rilasciato in accordo
- clignta Project Automation 5.p.A. al decreti atluativi delta legge n. 273/1991 che ha
cusiomer Viale Elvezia, 42 Monza (MB) istituite il Sistema Mazionale di Taratura (SNT).
- destinatario Comune di Monastir ACCREDIA altesta le capacita di misura e di
receiver Via Progresso, 17 - 09023 Monastir (CA) taratura, le competenze metrologiche del Ceniro e
- richiesta CPJA la riferibiiita delle tarature eseguite al campioni
application nazionall @ internazionall delle unita di misura del
- In data 2015-02-14 Sistema Internazionale delle Unita (S1).
date Questo certificato non pud essere riprodotto in
modo parziale, salvo espressa autorizzazione
scritta da parte del Centro.
Refarring to
- oggetto Misuratore di Velocita
item This cerificate of calibration is issued in compliance with
- costruttore Robot\VisualSystemsGmbH the accreditston LAT N* 101 granted according fo
manufacturer divisiona TRAFFIPAX decrees connected with M law No. 2731991 which
- madeilo TraffiStar SR 520 has established the National Calibraion System.
ACCREDIA aftesis the calbrabon .ln; H::;ﬂmﬁ
- maltricola MON-N1076-01-CV (implanto) + 583-071/60432 fro mﬁ:.::w of calibration resuits fo the ,,.mn:m
senial number (misuratore) + 593-206/62085 (box) intemational standards of the Infemational System of
: - Linits {S1).
i i e s corfcate mey ot bo gy rproiced, scep
- registro di laboratorio RLT/ACCR_2016 ——— -
laboratory reference

| risultati di misura riportati nel presente Certificato sono stati ottenuti applicando le procedure citate alla pagina seguente, dove sono
specificati anche | campioni o gli strumenti che garantiscono la catena di riferibilita del Centro & | rispettivi certificati di taratura, in corso di
validita. Essi si riferiscono esclusivamente all'oggetto in taratura e sono validi nel memento e nelle condizioni di taratura, salvo diversamente
specificato.

The measurement resulls reparted in this Cerificate ware oblained following the calbration procedures given in the following page, whene the refersnce standards
or matruments ane indicated which guarantee the raceabifly chain of the iabaratory. and the related calibration cerfificates in the course of vaiidity are indicaled as
well. They ralate only fo the calibrated iterm and they are vaiid for the lime and conditions of calibration, unless otherwise specified

Le incertezze di misura dichiarate in questo documento sona state determinate conformemente alla Guida ISONEC 98 e al documento EA-
4/02. Solitamente sono espresse come incerlezza estesa oftenuta moltiplicando lncertezza tipo per il fatiore di copertura k comispondente ad
un livello di fiducia di circa il 95 %. Normalmente tale fattore k vale 2

mmmmﬂmnmumammrhauumwmmmmmmscGmsaammﬂwz Usually, they have been

WuwmwwmmmmaaMuwwwmmmammmammmwamnﬂ
Normally, this factor k is 2

Il Responsabile del Cantro




Comune di Monastir (CA) Prot. n. 23612 del 06-12-2016 arrivo

Centro di Taratura LAT N° 101
Calibration Centre

Taraiure & Servizi alle Improse

BRI, i i Laboratorio Accreditato di
52010 Subbiano, Arezzo Taratura

Tel +39 0575 422468/ +39 0575 420978
Fax 439 0575 421282

ACCREDIA

LAT N* 101
Membiro deghl Accordl di Mutuo
Riconoscimento EA, IAF e ILAC

Signatary of EA, IAF and ILAC
Hutual Rocognition Agreements
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CERTIFICATO DI TARATURA LAT 101 0949_2016_ACCR

Certificate of Calibration

LTATIED | E DI MI
2.1 Campo di velocita da 30 a 100km/h
2.1.1 Corsia di marcia

Stima dello scario della velocita misurata dall'UUT rispetto al riferimento (Mo Viet)
Incertezza estesa associata alla stima degli scarti:

Scarto di velocitda massimo in eccesso calcolato:

Mumero di misure effettuate:

2.1.2 Corsia di sorpasso

Stima dallo scarto della velocitd misurata dal’'UUT rispetto al riferimenta VTVl
Incartezza eslesa associala alla stima deghi scarti:

Scarto di velocita massimo in eccesso calcolato:

MNumero di misure effettuate:

2.2 Campo di velocita oltre 100km/h
2.2.1 Corsia di marcia

Stima dello scarto della velocitd misurata dalfUUT rispatio al riferimento (Vyur -V / Vi
Incertezza estesa associala alla stima degll scari:

Scarto di velocita massimo in eccesso calcolato:

Numero di misure effettuate:

2.2.2 Corsia di sorpasso

Stima dello scanto della velocitd misurata dal’'UUT rispetto al riferimento (VU] § Vit
Incertazza eslesa associala alla stima degll scartl:

Scarto di velocitd massimo in eccesso calcolato:

Numero di misure effettuate:

-0,63 kmh

0,32 km/h

0,48 km/h
46

-0,38 km/h

0,36 km/m

0.58 kmfh
47

0,36 %

0.62 %

167 %
11

017 %

0.53 %

0.64 %
11

Wsabilﬂ del Centro
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

Modello apparecchio: TraffiStar SR 520
Matricola: 593 - 071 /60432

Approvazione: Protocollo N. 47177 del 04 giugno 2008

Ministero delle Infrastrutture e dei Trasp;arti

RAMO TRASPORTI (D.P.R 8.12.2007 n. 271)

Dipartimento per i trasport tecresirl o per il trasporto Intermodale
Direzione Generale della Sicurezza Stradale

Divisione 11 -

La sottoscritta Societa, rappresentante in esclusiva per I'iialia della casaiTedesca ROBOT

Visual Systems GmbH (Gruppo JENOPTIK), dichiara che questo apparecchio & conforme
al prototipo depositato presse il Ministero.

In fede Roma, 08 otiobre 2008

iNDBLAD & PIANA SRL

= TO

Lindblad & Plana S.rl. _
00141 ROMA — Via Megelio, 70 e . Cap, Soc. € 102.770,00 Lv,
Tel. 06 8 125 617 — 86 8 863 317 ' oo S5 ok Pariita JVA 00926101008
06 B8 641 794 ~ Fax 06 8 104 848 @ RINA & - Codice Fiscale 00722540580
e-mail: infod indissd i — www lindblad.it . BrtSeewe. | Rag. Imp. Roma 1425/ 70



Lin d’blad&PJana e T

Barvi] @ sistand o fa oo

Ns. rif .. Christer Lindblad

Vs, 1if.; Gara dappalta Speltablle
Roma 23 Settembre 2008 FROJECT AUTOMATION SpA
Viale Eivezia, 42

20052 Monza {Mi)

Oggstto : TRAFFISTAR SRE20 — Dichiarazione,

la sottoscntto Chnster Lmdbfad in qualita di Conslgﬂere Delegatc della Llndblad & Plana Sd con
. sede a Roma in. VJa Muga[Io n°.70, tolare del Dacreto di- Approvazione N* 47177. del.4 Giugno -
. 2008 inerents Lapparecmlo denominaho TraffiStar SRSZD fabbricalo dalld Societa tEdesca
' ROBOT Visual System Gth per il nlevamento del[a mﬁazmni a! Cd S’ alla In’sersezxzne ed ai
limitt dr velocrté . . -

DlCH[ARA

che la Sccieta PROJECT AUTOMATION SPA con sede'a Monza in Vials, Elvezia n® 42, ¢ unica o
“rvenditrice di tale apparecchigtura su- ttto il temitorin. talane. La concessions comprende:
cormmercializzazione, insiallaziong sul éanipe’ (da esegurlsl secondo- ir manuale di instaliazions),
collaudo’e suceessive attivita di venﬂca sul’ campo. 'l sistema pud essere utiizzato in modalita.

‘stand " alone” 0 collsgato in rate per frasmeﬂers T, datl ai; 5:stem| centralf. di alabnraaone di
: mfcrmazionl BEE . . i :

In fede.

Lindblad & Plana 5.r.k.

00141 ROMA — Via Mugelio, 70 Cap. Soc. €102.770,00 Ly,
Tel 068 125 617 06 6 863 317 Pariita |VA 009281 51008

05 88 841 704 — Fax 06 8 104 848 Codlce Fiscale 00722540580

e-mail; info@ lindblad.it — www.lindblad.it Req. Imp, Roma 14257/ 70



